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Figura 4. Máxima inundación evaluada con GeoClaw 
para un caso similar al periodo de retorno de 100 años. 

Como referencia se muestra la inundación calculada al proyectar
la cota de inundación para el mismo periodo de retorno
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Figura 3. Mapa de inundación para el periodo de retorno de 100 años. 
Se muestra la inundación usando el valor de sensor ubicado sobre la 

cota de -10 m y la aproximación del runup




